Progetto di ricerca

Questa proposta e relativa a un assegno di ricercar finanziato nell’ambito del
progetto Proof of Concept (PoC) di Ateneo co-finanziato dal MISE.

Il progetto si pone come obiettivo la valorizzazione di un brevetto mirato a
sfruttare la possibilita di migliorare le mappe depth ottenibili da una o piu
telecamere standard sfruttando la disponibilita di dati depth sparsi, ad esempio
ma non necessariamente, forniti da un sensore depth attivo.

Nello specifico, nell'ambito dell’attivita di ricerca oggetto di questo bando si
andranno a mettere in pratica metodologie descritte nella domanda di brevetto
“Guided Stereo Matching” al fine di portare il TRL a un livello prossimo o uguale
a 7 in due casi di particolare interesse: setup con telecamera stereo e setup con
singola telecamera. In entrambi i casi si utilizzeranno come dati sparsi quelli
ottnibili da sensori commerciali standard basati su tecnologie Lidar e/o Time of
Flight sfruttando metodologie basate su deep-learning per ottenere le mappe
depth dall’analisi di tali dati e delle immagini.

Una importante fase del progetto consistera inoltre nella creazione di dati di
traning e validazione sfruttando sensori attivi e telecamere che saranno acquisite
nel corso dello svolgimento delle attivita.

Piano delle attivita

1) Studio preliminare volto all'individuazione delle criticita connesse al
problema da risolvere

2) Definizione e studio dei sensori depth e delle telecamere idonee per realizzare
i prototipi

3) Creazione di un dataset per training e validazione sfruttando metodologie allo
stato dell’arte

4) Sperimentazione con reti basate su deep-learning nel caso stereo

5) Sperimentazione con reti basate su deep-learning nel caso monoculare

6) Verifica e realizzazione dei prototipi



